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Przedmowa

Niniejsza poprawka zostata opracowana przez KT nr 102 ds. Podstaw Projektowania Konstrukcji Budowlanych
i zatwierdzona przez Prezesa PKN dnia 9 kwietnia 2013 .

W sprawach merytorycznych dotyczgcych tresci normy mozna zwracac sie do wtasciwego Komitetu Technicz-
nego lub wtasciwej Rady Sektorowej PKN, kontakt: www.pkn.pl
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Wzér (5.9) zmieni¢ na nastepujacy: Cys = 0,21 Cy, [1+2E7] (1 — g2 1dlde) =1

n+l
oy FHF0"20)

Wzér (5.80) zmieni¢ na nastepujacy: zy = ( : 1) (20~ho)’
n+ 20~

Wzér (5.91) zmieni¢ na nastepujacy: n,sx = | pue(2)dz = Cy, upno (2 — 2y)

oy —

Ey

Wz6r (5.101) zmienié na nastepujacy: =C AT
( ) epujacy: pur = Cr ay, (/1) (1=v)(Ew /B )]

W Podrozdziale 5.2.1.3(4) ostatnie zdanie zmieni¢ na nastepujace:

Momenty zginajace obliczane na dowolnym poziomie mozna wyznaczac poprzez przeskalowanie war-
tosci tych momentow okreslonych na poziomie dziatania parcia lokalnego zgodnie z wartoscig ilorazu
parcia przy napetnianiu na rozpatrywanym poziomie do parcia przy napetnianiu na poziomie dziatania
parcia lokalnego.

W Podrozdziale 5.2.2.3(4) ostatnie zdanie zmieni¢ na nastepujace:

Momenty zginajgce obliczane na dowolnym poziomie mozna wyznaczac¢ przez przeskalowanie wartosci
tych momentéw okreslonych na poziomie dziatania parcia lokalnego zgodnie z wartoscig ilorazu parcia
przy opréznianiu na rozpatrywanym poziomie do parcia przy opréznianiu na poziomie dziatania parcia
lokalnego.

Wzér (6.7) zmieni¢ na nastepujacy: p, = rh 2 _(x + Dvit X
n-1 hh hh hh

1+sing;cose
1-sing;cos(25+¢)

Wz6r (6.21) zmieni¢ na nastepujacy: F, =

Wz6r (6.22) zmienié¢ na nastepujacy: ¢ = gy, + sin”' {&@”h}
SINg;
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Wzér (C.1) zmieni¢ na nastepujacy: u = Wr

Wzér (C.9) zmieni¢ na nastepujacy: k = (6—“) (1 + sino)
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Wzér (C.14) zmieni¢ na nastepujacy: Ey, = H%[l— 2K J
v

1+KU

Wzér (G.4) zmieni¢ na nastepujacy: p, = Pnz + Pn2 + (Prt — Pn2) /i
h

Wzér (G.10) zmienic¢ na nastepujacy:

F,= [¥){1+2{1+( sin.¢i j{cosfssi.n(g_ﬂ)ﬂ}
I+ucots I+sing sing

Wz6r (G.11) zmienic na nastepujacy: & = ﬂ+%[¢wh+ sin”’ {&ZW*ID
Sin¢;
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