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Przedmowa krajowa

Niniejsza poprawka zostata opracowana przez KT nr 48 ds. Podstaw Budowy Maszyn i zatwierdzona przez
Prezesa PKN dnia 22 kwietnia 2009 r.

Stanowi wprowadzenie poprawki EN ISO 463:2006/AC:2009 w zakresie korekty btedéw, ktére zostaty przenie-
sione do PN-EN z angielskiej wersji wprowadzonej EN.

W sprawach merytorycznych dotyczacych tresci normy mozna zwracac sie do wtasciwego Komitetu Technicz-
nego PKN, kontakt: www.pkn.pl

Tres¢ poprawki

Stronica 5, Rozdziat 2

Zastagpi¢ ,ISO 14978:—" przez ,ISO 14978:2006”.

Zastgpi¢ powotanie “Guide to the expression of uncertainty in measurement (GUM)” nastepujagcym:

“ISO/IEC Guide 98-3, Uncertainty of measurement — Part 3: Guide to the expression of uncertainty in measu-
rement (GUM:1995)”.

Zastgpi¢ powotanie “International Vocabulary of Basic and General Terms in Metrology (VIM)” nastepujacym:

“ISO/IEC Guide 99, International vocabulary of metrology — Basic and general concepts and associated
terms (VIM)”.

Stronica 11, Podrozdziat 5.1

Zastagpi¢ trzeci akapit nastepujacym:

~Producent powinien przedstawi¢ informacje o MPE i MPL dla charakterystyk metrologicznych czujnika tarczo-
wego, podanych w Tablicy 3. W celu weryfikacji po sprzedazy klienci moga zdefiniowa¢ wtasne wartosci MPE
i MPL, stosownie do potrzeb swojej firmy. Jesli producent nie ustalit inaczej, odpowiedz statyczna czujnika
tarczowego powinna odpowiadac¢ podanym wartosciom histerezy i powtarzalnosci btedu wskazania MPE/MPL
w dowolnym miejscu zakresu pomiarowego i przy dowolnej orientacji czujnika tarczowego (patrz Tablica 3).”
Stronica 12, Podrozdziat 5.3

Zastgpi¢ drugi akapit nastepujgcym:

~Charakterystyki nacisku pomiarowego oparte sg na specyfikacji dwustronnej podanej w 1ISO 14978:2006,
7.5.5.

Stronica 15, Zatgcznik C

W ostatnim wierszu czwartego akapitu oraz w drugim i trzecim wierszu si6dmego akapitu zastgpic ,ISO 14978:—,
przez ,ISO 14978:2006".

W ostatnim wierszu siédmego akapitu zastapi¢ ,7.2.2" przez ,7.2.3”.
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